
ΕΦΑΡΜΟΓΕΣ: Γραμμικός Προγραμματισμός   Βέλτιστος Σχεδιασμός Κατασκευών 

ΕΦΑΡΜΟΓΗ 1 (ΟΡΙΑΚΟ ΦΟΡΤΙΟ) 
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• Αξονικές Δυνάμεις Ράβδων: 
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• Ισορροπία Κόμβου: ( ) ( )2 1 3 2 2 2
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ΕΦΑΡΜΟΓΕΣ: Γραμμικός Προγραμματισμός   Βέλτιστος Σχεδιασμός Κατασκευών 

ΕΦΑΡΜΟΓΗ 2 (ΓΡΑΜΜΙΚΟΣ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΙΣΜΟΣ) 
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• Ισορροπία Κόμβου:  
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• Περιορισμοί:   0 1 2 3 0, ,A N N N Aσ σ− ≤ ≤  

 

• Πρόβλημα Γραμμικού Προγραμματισμού:  
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(lower bound theorem)  
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ΓΕΝΙΚΟ ΠΡΟΒΛΗΜΑ ΔΙΚΤΥΩΜΑΤΩΝ 
 

 

Α. Ισορροπία: 
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=∑ , όπου   τα συνημίτονα κατεύθυνσης  ije

      1,2, ,i m= …  οι ελεύθεροι κόμβοι 

      1,2, ,j r= …  οι ράβδοι δικτυώματος 

 

Περιορισμοί: j cj j j yjA N Aσ σ≤ ≤ , όπου  cjσ  το όριο διαρροής σε θλίψη 

       yjσ  το όριο διαρροής σε εφελκυσμό 

 

Αντικειμενική Συνάρτηση:  

 

maxλ , όπου  , jNλ  οι μεταβλητές σχεδιασμού 

    jA  δεδομένες διατομές ράβδων 

 

Β. Ισορροπία: 
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Περιορισμοί: j cj j j yjA N Aσ σ≤ ≤ , όπου  cjσ  το όριο διαρροής σε θλίψη 

       yjσ  το όριο διαρροής σε εφελκυσμό 

 

Αντικειμενική Συνάρτηση:  
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ΕΦΑΡΜΟΓΗ 3 
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Εισάγουμε τη μεταβλητή:   0m f e= ⋅

 

Αντικειμενική Συνάρτηση:  ( )0min , 0f f m f=   (μεταβλητές σχεδιασμού 0,f m ) 
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Όπου  ο αριθμός φορτίσεων 1,2, ,i = … nl

 α  η ενεργή διατομή 

  ο συντελεστής ερπυσμού cra

 z  η αντίσταση της διατομής 

  η μέγιστη εξωτερική ροπή eim

 eiδ  μέγιστη βύθιση 

  η σταθερά της διατομής (υλικού) κ

 

Εργαστήριο Στατικής & Αντισεισμικών Ερευνών Ε.Μ.Π. – Βλ. Κουμούσης, Καθηγητής 4


